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1 Enunciado

Se pide elegir una fuente de datos propia o brindada por los profesores del curso, con el fin de analizarla
y extraer resultados.

2 Desarrollo

La fuente de datos utilizada fue extráıda del siguiente link,

’Link de enlace a fuente de datos utilizada’ (Clic here)

El primer paso realizado fue cambiar los ’;’ por ’,’ en el archivo ’.csv’. Esto se realizó en Microsoft
Excel, presionando ’Ctrl + B’, pestaña ’Reemplazar’, ’Buscar: ;’, ’Reemplazar con: ,’ y haciendo clic en
’Reemplazar todos’. Aśı obtenemos un archivo ’.csv’ correctamente configurado para proceder a abrirlo
en nuestro notebook.

Figura 1: Reemplazo de ’;’ por ’,’ en Microsoft Excel
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https://gitmilab.redclara.net/tutoriales/tutorial-mkdocs/-/blob/master/docs/modulo-datos/claseMD07/materialesMD07/data/analisis.csv


Se instala apropiadamente ATLAS-Open-Data-ubuntu-2020-v4 y se lo inicializa con la máquina virtual
(’Oracle VM VirtualBox Manger’).

Figura 2: Virtual Machine

A continuación ingresamos en nuestro navegador e ingresamos la siguiente URL: localhost:8888 y colo-
camos el correspondiente password. Una vez alĺı procedemos a clonar nuestro repositorio de Gitmilab en
un terminal,

Figura 3: ’Clone’ del repositorio en Gitmilab

Configurado nuestro espacio de trabajo dentro de la máquina virtual, creamos un notebook Python 3 e
importamos los módulos necesarios para realizar la actividad solicitada.

Figura 4: Módulos necesarios a importar

Importamos el archivo ’.csv’ con los datos y lo procesamos como Data Frame. Colocamos ’header = 0’
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ya que debemos ignorar los encabezados o t́ıtulos de las columnas como datos.

Figura 5: Importación de archivo ’.csv’

Figura 6: Datos Utilizados

Comenzamos con el procesamiento de los datos. En primera instancia deseamos obtener los valores de
’peso’ y ’tamano’ filtrado por ’origen’. Para esto, creamos variables independientes que almacenen los
datos respectivos a cada páıs, y además realizamos la suma de los valores para obtener los subtotales.

Figura 7: Variables independientes como ’array’

Para el llenado de los arrays, utilizamos un ciclo ’for’ que corra por todos los individuos y filtre con
distintos condicionales ’if’ por páıs y lo adhiera al array correspondiente.
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Figura 8: Ciclo ’for’ y filtrado condicional ’if’ para ’peso’

Realizamos un procedimiento similar, pero ahora analizando el ’tamano’ y luego la cantidad de individuos
por páıs de origen.

Figura 9: Ciclo ’for’ y filtrado condicional ’if’ para ’tamano’
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Figura 10: Ciclo ’for’ y filtrado condicional ’if’ para cantidad de individuos

Con los valores obtenidos, realizamos el promedio por páıs en ’peso’ y ’tamano’.

Figura 11: Valores promedio por páıs de origen

Se puede observar que la población de origen Alemán cuanta con el mayor peso y tamaño promedio,
lo cual es razonable. A fin de comprender mejor la distribución de los individuos por páıs de origen se
realizará un gráfico de torta.

Figura 12: Ciclo ’for’ y filtrado condicional ’if’ para ’tamano’
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Figura 13: Gráfico de torta para distribución de individuos

Los valores promedios en ’peso’ y ’tamano’ por śı solos no proporcionar mucha inforamción sobre la
variable analizada. Es por esto que se realizan histogramas para ambos casos.

Figura 14: Histograma de ’peso’ por páıs de origen
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Figura 15: Histograma de ’tamano’ por páıs de origen

Observando ambos histogramas podemos concluir que los individuos de origen inglés poseen los menores
valores de desv́ıo estándar para ambas variables, seguidos por los italianos. Para continuar analizando
los datos utilizaremos ROOT importándolo en nuestro notebook de la siguiente manera,

Figura 16: Importación de ROOT

Iniciamos de igual manera importando el archivo ’.csv’, almacenándolo en la variable ’df1’. Lo convertimos
en ’.root’, lo guardamos y abrimos desde el directorio correspondiente y creamos una ’canvas’ donde luego
proyectaremos nuestros histogramas.
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Figura 17: Creación y utilización de archivo ’.root’

A continuación analizaremos la distribución general de ’pesos’ para todos los páıses, como aśı también la
distribución general de ’tamano’.

Figura 18: Histograma de ’peso’ general
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Figura 19: Histograma de ’tamano’ general

Podemos inspeccionar que el histograma de ’peso’ posee una distribución con una moderada aproximación
a una curva gaussiana con media de 21.91 y desv́ıo estándar de 10.48, mientras que en el histograma
de ’tamano’ no ocurre lo mismo. Se puede decir entonces, que la distribución de pesos posee mayor
uniformidad que la distribución de tamaños.

Se realizará un último análisis correspondiente a la población alemana, con el objetivo de investigar si
sus histogramas permiten un ajuste gaussiano consistente.
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Figura 20: Histograma de ’peso’ para Alemania

Figura 21: Histograma de ’tamano’ para Alemania

Finalmente, podemos decir que la distribución de ’peso’ de ajusta moderadamente, mientras que la
distribución de ’tamano’ posee una gran dispersión. Esto nos sugiere que si definimos un parámetro
’densidad’ como peso / tamaño, la población de Alemania contaŕıa con el individuo de mayor ’densidad’.
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3 Observaciones Finales

Los datos analizados conducen a las interpretaciones brindadas en la sección anterior, sin embargo, se
requiere de un mayor muestreo de individuos para concluir fehacientemente con los resultados obtenidos
en este trabajo.

A pesar de que los datos no necesariamente reflejen valores reales, es un ejercicio útil para aprender a
utilizar herramientas sumamente necesarias para la investigación cient́ıfica.
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